
เก็บผลสตรอเบอรใีนโรงเรอืน

หุน่ยนต์

 โครงการวิจัยและพัฒนาหุน่ยนต์เก็บผลสตรอเบอรใีนโรงเรอืน   
เป�นการนาํเทคโนโลยีหุน่ยนต์มาประยุกต์ใชใ้นด้านการเกษตร โดย
มีวัตถปุระสงค์เพื�อนาํหุน่ยนต์ไปใชท้ดแทนแรงงานในการเก็บเกี�ยว
ผลสตรอเบอร ี
   หุน่ยนต์ต้นแบบใชโ้ครงสรา้งชนดิเคลื�อนที�เป�นแนวเสน้ตรง 3 มติิ
(Cartesian Robot) ขนาด กว้าง x ยาว x สงู 150 x 200 x 140   
เซน็ติเมตร ขบัเคลื�อนด้วยสเต็ปมอเตอรจํ์านวน 3 ตัว ควบคมุการ
ทํางานแบบอัตโนมติัโดยใชก้ล้อง Webcam จํานวน 1 ตัว สาํหรบั
ตรวจสอบตําแหนง่และตรวจวัดความสกุแก่ของผลสตรอเบอรโีดย
การถ่ายภาพและประมวลผลด้วยโปรแกรม Labview เพื�อควบคมุ
การทํางานของมอเตอรแ์กน X,Y และ Z ใหม้อืจับ (Gripper)
เคลื�อนที�ไปตรงตําแหนง่สาํหรบัเก็บเกี�ยว

053-114119, 053-114167

https://www.doa.go.th/ae/chiangmai/

ศูนยว์จิยัเกษตรวศิวกรรมเชยีงใหม่
235 หมู ่3 ตําบล แมเ่หยีะ อําเภอ เมอืง จงัหวดั เชยีงใหม่

       ผลการทดสอบเก็บเกี�ยวผลสตรอเบอรโีรงเรอืน
โดยใชเ้ทคนคิประมวลผลภาพสามารถจําแนกความ
สกุแก่ของผลสตรอเบอรไีด้ถกูต้อง 100 % หุน่ยนต์
สามารถเคลื�อนที�ไปยงัตําแหนง่เก็บเกี�ยวได้ถกูต้อง
100 % โดยใชเ้วลาในการเก็บเกี�ยวสตรอเบอรี 50.8
วินาทีต่อผล เมื�อใชค้วามเรว็รอบมอเตอรใ์นการขบั
เคลื�อนหุน่ยนต์ 1,300 รอบต่อนาที

ติดต่อสอบถาม

คณะผูว้จิยั : กิตติศักดิ� กิติรตัน,์ สนอง อมฤกษ์, มานพ รกัญาติ, พงษ์รว ีนามวงศ์, พกัตรว์ภิา สทุธวิาร,ี อานนท์ สายคําฟู, สรวศิ จนัทรเ์จนจบ และ นติิ ผกูจติ


